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Geh-Podien im Vergleich

Die individuell gefertigte Kérperschale: Nur eine exakte FuBbettung und die Aufrichtung des oberen Sprunggelenks ermdglichen die korrekte Aufrichtung der
HUft- und Kniegelenke. Durch die individuell angepasste Kérperschale werden Uber die korrekten Anlagepunkte die priméren Deformitaten gestitzt und gleichzeitig
den moglichen sekundéren Deformitaten gezielt entgegengewirkt. Das auf den Patienten abgestimmte Kdrperlot erméglicht eine korrekte Ausrichtung des Kopfes.

Foot-Walker

Standardausfiihrung

192 Podien

Leicht-Walker

um ca. 30% leichtere Ausfiihrung
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Funktionsiibersicht Geh-Podium

Die Podien bilden mit einer individuell gefertigten Kérperschale die Geheinheit. Die Geh-Podien besitzen einen tiefen Schwerpunkt, um so die Standsicherheit zu
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erhdhen. Die modularen Zusétze Handgriffe und Kippschutz sind zu allen Podien kompatibel und kénnen auch im Nachhinein ergdnzt werden. Es wird unterschieden in °¢$> “(o
eine Aluminium Ausfihrung, dem Foot-Walker, und einen Leicht-Walker mit Teilen aus Carbon. Die universelle Verbindungsplatte zur unteren Fixierung der Kérper- ’”O.svs"?’
schale, passt gréBenunabhangig auf das Stehbrett (siehe Steh-Podium).
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Kontakt

Sie erreichen uns von 9 Uhr - 17 Uhr

telefonisch +49 (0) 89/90 47 57 50

per Fax +49 (0) 89/90 47 57 55

per E-Mail kontakt@ortho-systems-mail.de

Post- und Lieferadresse Merowingerstr. 14, D-85551 Kirchheim
bei technischen Fragen Jeff Matwichuk und Thomas Béckh

www.ortho-systems-bewegt.de





